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С ПОДВИЖНЫМИ СРЕДСТВАМИ НАБЛЮДЕНИЯ
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Предложены критерии многокритериального выбора конфигурации те-
лекоммуникационной сети структурно-динамической системы непре-
рывного мониторинга. Подвижность компонент системы мониторинга
приводит к периодическим (или постоянным) изменениям топологии те-
лекоммуникационной сети, по средствам которой осуществляется пере-
дача данных в системе мониторинга. К вынужденным изменениям в то-
пологии телекоммуникационной сети также приводят дестабилизирую-
щие воздействия как естественного, так и искусственного происхожде-
ния. Для выбора конфигурации телекоммуникационной сети (набора
источников информации, потребителей информации, сети передачи
данных, и оптимально сформированных информационных каналов) как
при первоначальном построении системы, так и процессе функциони-
рования системы непрерывного мониторинга по обнаружению объектов
(на заданной территории в заданное время с заданной вероятностью) в
работе предложено применять три критерия. Первый критерий – время
формирования конфигурации, второй – радиус устойчивости к дестаби-
лизирующим воздействиям, и третий – показатель непрерывности ин-
формационного взаимодействия между элементами системы.
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. 1.   , ,   
         
         

 1 

  , , 

Kl 
K1 0,1 0,1 0,8
K2 0,3 0,5 0,4
K3 0,4 0,7 0,6
K4 0,4 0,5 0,8
K5 0,7 0,7 0,3
K6 0,4 0,8 0,4
K7 0,8 0,3 0,1
K8 0,6 0,5 0,1
K9 0,4 0,3 0,6
K10 0,6 0,7 0,8
K11 0,2 0,3 0,4
K12 0,5 0,6 0,6
K13 0,2 0,2 0,2
K14 0,5 0,3 0,7
K15 0,4 0,9 0,9
K16 0,5 0,4 0,4
K17 0,4 0,5 0,1
K18 0,7 0,7 0,1
K19 0,4 0,8 0,3
K20 0,3 0,2 0,2

    K*  
   (4) ,  -

      k1, k2 
 k3: 

(5) 

  2     
      -

  , ,    Kl, 
. 

) 
    Z    

  k1 = k2 = k3 =1/3 

) 
    Z    

  k1 = 0,8, k2 = k3 = 0,1  

) 
    Z    

  k2 = 0,8, k1 = k2 = 0,1   

) 
    Z    

  k3 = 0,8, k2 = k3= 0,1  

. 4.     Z    
   k1, k2, k3 
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Abstract
The article proposes criteria for multi-criteria selection of the configuration of the telecommunications network of a structural-dynam-
ic continuous monitoring system. The mobility of the components of the monitoring system leads to periodic (or permanent) changes
in the topology of the telecommunications network, through which data is transmitted in the monitoring system. Destabilizing effects
of both natural and artificial origin also lead to forced changes in the topology of the telecommunications network. To select the con-
figuration of the telecommunications network (a set of information sources, information consumers, data transmission network, and
optimally formed information channels) both during the initial construction of the system and during the operation of the system of
continuous monitoring for the detection of objects (on a given territory at a given time with a given probability), it is proposed to apply
three criteria. The first criterion is the time of configuration formation, the second is the radius of resistance to destabilizing influences,
and the third is an indicator of the continuity of information interaction between the elements of the system. 

Keywords: disembodied small and medium-class aircraft; aeromobile communication network, information support; information delivery, reconfiguration criteria,
telecommunications network, continuous monitoring system..
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