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This article dwells upon the peculiarities of optimal groupage
cargo arrangement in a semitrailer algorithm. Nowadays it is
quite important to optimize logistics processes due to high
demand of this kind of service. The author describes a develop-
ing and designing process of special application that automati-
cally arranges cargos in a semitrailer. The text gives valuable
information referred to a semitrailer structure and logistics. It is
spoken in detail about eight steps explaining the whole process
of development. Much attention is given to one particular step
explaining application operation in stages. Such an application is
rather user friendly, so any logistics manager can use it without
instructions. The solution is applicable to real use case with
some final improvements towards compatibility with other sys-
tems and also this solution helps in speeding up some workflows
in logistics services, so some funds can be saved. The exact
amount of savings can differ from company to company due to
individual internal structure. Summing up the results, it can be
concluded that the solution is rather multipurpose, in other
terms it can be applicable to multiple companies with some
refinements due to specific company's requests. 
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РАССТАНОВКИ ГРУЗА В ГРУЗОВОМ ПОЛУПРИЦЕПЕ
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Аннотация
В статье рассматриваются особенности оптимального расположения сборных грузов в алгоритме полуприцепа.  В настоящее
время достаточно важно оптимизировать логистические процессы в связи с высоким спросом на этот вид услуг.  Автор описывает
процесс разработки и проектирования специального приложения, которое автоматически упорядочивает грузы в полуприцепе. 
В тексте приводится ценная информация, относящаяся к структуре полуприцепа и логистике. Подробно говорится о восьми шагах,
объясняющих весь процесс разработки приложения. Большое внимание уделяется одному конкретному шагу, объясняющему
работу приложения поэтапно. Такое приложение довольно удобно для пользователя, поэтому любой логист может использовать
его без инструкций. Решение применимо в реальном рабочем процессе с некоторыми окончательными улучшениями в отношении
совместимости с другими системами, а также это решение помогает ускорить рабочие процессы в логистических услугах, поэтому
некоторые средства могут быть сэкономлены. Точная сэкономленная сумма может отличаться от компании к компании из-за
индивидуальной внутренней структуры. Подводя итоги, можно сделать вывод, что решение достаточно многопрофильное, то есть
оно может быть применимо к нескольким компаниям с некоторыми изменениями из-за конкретных запросов компании.
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